
Natężenie przepływu 
napełniania:

Wprowadzona ilość:
Pozostały czas szacowany:

0 l/min
0 l
-

Software Rel. 2.3.x
Strona prowadzenia

Dystrybucja natychmiastowa /
Ustawione dozowanie /
Chwilowe natężenie strumienia

Zmiana procentowa dystrybucji
Każdy znak odpowiada zmianie o 10%:
  + 10%  - 10% (max. ± 50%)
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Prędkość /
Poziom cysterny

Dysze w użyciu / 
Kierunek

Ciśnienie / 
Autonomia

Strefa użyta / 
RPM

Rozdzielona ilość / 
Strefa obliczona

Sekcje belki:
 Sekcja otwarta
 Sekcja zamknięta
 Strefa już obrobiona, zamknąć sekcję
 Strefa do obróbki, otworzyć sekcję 
    Główna zamknięta

Oś przegubu

Zaznaczyć A ?

Zaznaczyć A ?

Zaznaczyć B ?

Zaznaczyć B ?

min. 30 m /

95.5 ft

min. 30 m /

95.5 ft

Zaznaczyć A ?

Zaznaczyć B ?

min. 30 m /

95.5 ft

Zaznaczyć A ?

Szybki
przewodnik
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Nowa praca

Ustawienie wartości zabiegu

Początek
zabiegu

Ręczne ustawienie załadowanej ilości

Napełnianie
cysterny

Zerowanie poziomu

Napełnianie

Rozpoczęcie pracy…

Równoległe krzywoliniowe

Równoległe prostoliniowe
(default)
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Przejdź do
menu “Home”

Klawisz 
zatwierdzenia

Przejdź do 
menu pracy

Wyświetla menu
funkcji automatycznych

Włącza / wyłącza
Przerywa funkcję

Wybiera dane robocze 
wyświetlone z LEWEJ strony

Wybiera dane robocze
wyświetlone z PRAWEJ strony

Regulacja zoom na displayu
F3 (+) zwiększa, F5 (-) zmniejsza

Wyświetla informacje / alarmy robocze

Włącza / wyłącza 
wyświetlanie funkcji
roboczych

Pozycja maszyny

Rowki odniesienia

Obrabiana strefa

Jakość sygnału GPS:

Odchylenie: odległość między pozycją cjągnika
a rowkiem do wykonania

Sygnał 
DGPS

Sygnał 
GPS

Dane 
nieważne

Alarm aktywny
(Naciśnij F1 w celu uzyskania informacji)

Pasek diod: graficzne przedstawienie odchylenia

Zarządzanie sekcjami
Regulacja dystrybucji

Numer rowka

Stan funkcji autoatycznych:

Wybór znaku Wybór znaku

Usuń znak przed
kursorem

Wyjdź  z modyfikacji bez jej 
zatwierdzenia

- Zatwierdź wybrany znak
- Usuń znak przed kur-
sorem (gdy jest wybrany 
symbol “ ”)

- Zapisz wprowadzony 
tekst (gdy jest wybrany 
symbol “ ”)

Legenda:

imp03
Wpisana nazwa

|
Kursor Wybrany znak Przestawiają kursor 

między znakami nazwy
Włącza  / wyłącza duże 
litery

Usuń znak przed kursorem Zapisz wprowadzony 
tekst
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Zaznaczenie 
punktów Zapisywanie 

głównych punktów 
orientacyjnych
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Wybór zewnętrznej
strony pola
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Informacje / alarmy pracy

Zarządzanie napełnianiem cysterny

Rzut całego pola

Dane robocze

Dane GPS

Menu ustawień roboczych

Kamera Mapa zadanego zabiegu

Modyfikacja dozowania

Zapamiętanie punktu
przerwania cyklu 
pracy

Tworzenie nowego rowka AB 2D / 3DDzienna /
nocna

Temat
zabiegu

Temat
ciągnika

Wskazówki dla prowadzenia
w celu powrotu do punktu przerwania

Wybór trybu prowadzenia

Obliczenie strefy pola

Wyrównanie na najbliższym rzędzie

Zmiana
wyświetlania

Kierowanie ręczne
DYSZY A

Regulacja automatyczna
ON / OFF

Kierowanie automatyczne sekcji
ON / OFF

Kontynuuj ostatni cykl pracy Zapisz bieżący cykl pracy

Zacznij nowy zabieg
Zarządza i kopiuje dane między pamięcią 
wewnętrzną a pamięciami zewnętrznymi
(Karta SD, Pendrive)

Uaktywnij procedurę w celu
wznowienia cyklu pracy Informacje / alarmy pracy

Wybierz / Utwórz ustawienia
Użytkownik, Ciągnik i Przyrząd

Zmień ustawienia
Użytkownik, Ciągnik i Przyrząd


